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TECNOLOGÍA DISRUPTIVA EN LA 
MECANIZACIÓN DEL VIÑEDO



190 años existencia

Empresa familiar, 5ª-6ª generación

Sedes en España, México, Chile, UK y USA

Presencia de sus productos en más de 100 países

14 bodegas, tres destilerías. 2000 has de viñedo

12 marcas de brandis, espirits y licores

Continuas iniciativas en sostenibilidad, proyectos I+D+i

N U E S T R A  H I S T O R I A :  E m p r e s a  f a m i l i a r  c o n  d o s  s i g l o s  d e  h i s t o r i a



G O N Z A L E Z  B Y A S S  H O Y



14 bodegas

3 destilerías

2.000 hectáreas de viñedo propio y 2.000 proveedores

Presencia en +100 paises

U N A  F A M I L I A  D E  B O D E G A S





Una plataforma digital que centraliza el desarrollo de la carrera y el aprendizaje 
dentro de la empresa y puesta a disposición de su equipo en España, Reino 
Unido, México, Estados Unidos, China y Alemania. 

“PROPOSITO:  que las personas 

vivan intensamente su tiempo 

más preciado; el tiempo de 

disfrutar y compartir”

P R O P O S I T O



Una plataforma digital que centraliza el desarrollo de la carrera y el aprendizaje 
dentro de la empresa y puesta a disposición de su equipo en España, Reino 
Unido, México, Estados Unidos, China y Alemania. 



LINEAS DE TECNOLOGIA TRONCALES:

• DOSIFICACION (VARIABLE, AJUSTADA, MINIMA, RAZONADA)

• ELECTRIFICACION (TRACTOR Y APEROS)

• CONDUCCION AUTONOMA/ APERO TRACTOR COMO OBTENTOR DE DATOS

• OTRAS TECNOLOGIAS UTILES QUE VENDRAN…

• OTRAS TECNOLOGIAS QUE QUIZA NO VENGAN…

https://x.com/RTVEaragon/status/1909626219579990253?t=aECGVLJ054NxGH2QzdjS4g&s=08


DOSIFICACION (VARIABLE, AJUSTADA, MINIMA, RAZONADA)
Proyecto Retmavid (2016)

https://x.com/RTVEaragon/status/1909626219579990253?t=aECGVLJ054NxGH2QzdjS4g&s=08


DOSIFICACION (VARIABLE, AJUSTADA, MINIMA, RAZONADA)
Proyecto Retmavid: sensor embarcado, traslado a plano, no ejecutivo



DOSIFICACION (VARIABLE, AJUSTADA, MINIMA, RAZONADA)
Proyecto Phytovid (2019): Sensor lejano y ajuste



GO Phytovid: dosificación variable en viñedo



Dosificación variable de fitosanitarios

DOSIFICACION (VARIABLE, AJUSTADA, MINIMA, RAZONADA)
Proyecto Life F3 (2020): Sensor lejano y ajuste



Internet (HTTPS/web GUI)

Third party APIs
(REST/JSON)

cellular link (GPRS), plus  
Wi-Fi packet up and download once in range

Third party servicesDistributor

Sprayer 

Wi-Fi

Speciality crop gateway (SCG) and tablet App (TAPP) 
for  operator guidance and proactive error prevention

Operator/tractor

Sprayer Control System (SCS) with automatic
 agitation and pump/fan/air control

Machine status, operating
conditions, warranty and,
maintenance information

Farm management 
information systems 
(FMIS), enterprise 

resource planning (ERP)

Cloud service scalable 
hosted in the EU by third 

party server provider

Farm back office

Operator and fleet control, 
work orders, application

 map, farm book,
 and cost control 

TAPP

Cloud

Internet (HTTPS/web GUI)

SCS SCS

OApp

SCG

DAppFGUI DGUIFApp

Legend:
Existing technology at TRL ≥  8 New in Life-F3

LIFE-F3 Nuevos desarrollos en LIFE-F3

Desarrollo APIs 
con Sistema de 
control Agricola 

y/o ERPs de Vero y 
Elaia

Smart phone APP: 
control de flota y 

trabajos (para 
dueño finca, 

tecnico)

Smart phone APP: 
calibración 
Boquillas 

Smart phone APP 
para distribuidores 
(info relevante del 
equipo y servicio)



Principios de funcionamiento:
Mediante un sistema de sensores 
y cámaras instaladas tanto en el 
tractor como en el atomizador, un 
sistema de inteligencia artificial  
(AI) tratará de ir “aprendiendo” en 
que estado se encuentran las 
plantas y así recopilar información 
relativa a los frutos y estado 
vegetativo para poder  adaptar la 
pulverización en tiempo real, crear 
mapas de vigor y hacer una 
previsión de cosecha o incidencia 
de enfermedades.

DOSIFICACION (VARIABLE, AJUSTADA, MINIMA, RAZONADA)
Proyecto Life AIS (2023): Sensor embarcado y ajuste



Objetivos:
- Optimización de tratamientos fitosanitarios
- Predicción de cosecha
- Elaboración de mapas de vigor de alta precisión
- Detección de enfermedades



TRACTOR ELECTRICO Y ROBOT AUTONOMO

https://x.com/RTVEaragon/status/1909626219579990253?t=aECGVLJ054NxGH2QzdjS4g&s=08


• Tractor Monarch

Robot Naio



• HAY OTRAS OPCIONES,,,



www.harvrest.euwww.harvrest.eu

HarvRESt
Harnessing the vast potential of RES for sustainable farming

Aprovechar el potencial de las energías renovables para una agricultura sostenible

PROYECTO  HEUROPA (2024-2026) 



www.harvrest.eu

HarvRESt en numeros

Type of action: 
HORIZON-RIA
HORIZON Research and Innovation 
Actions

Max. Grant Amount: 
4 998 685€

Duration: 36 months 
(Jan 2024 - Dec 2026)

Coordinator: CIRCE

Number of partners: 
17

Topic: HORIZON-CL6-
2023-CLIMATE-01-7
Enhancing the sustainable production 
of renewable energy at farm-level



www.harvrest.eu

ESPAÑA: VIÑEDOS

VdV: desarrollar un sistema de gestion de la energía para optimizar el uso de 
energías renovables y sus activos eléctricos 

VRT: considerar el impacto en el cultivo y la optimización de la agrivoltaica



Tractor Monarch (3 en Uno)
Especificación Detalle

Origen USA

Potencia nominal 52 kW (70CV)

Autonomía (batería) Hasta 10 horas de trabajo continuo, 110 kW

Tiempo de carga 6h-12 h, según cargador

Peso 2,500 kg

Velocidad máxima 40 km/h

Seguridad Sistema de parada de emergencia, cámaras 
de visibilidad total IA

Características (1)Eléctrico  (2)“autónomo” (3) toma datos



(3 en Uno)

1. Eléctrico

2. Autónomo a dos escalas Row y Total

3. Toma de datos, decisiones



Robot Naio
Especificación Detalle
Origen Francia
Motorización 2 motores de 3 kW (6kW – 8CV)

Autonomía (batería) Más de 8 horas, según herramientas y c
ondiciones de campo

Tiempo de carga 7h

Peso 850 kg (vacío con 3 baterías)

Velocidad máxima 2,2 km/h en trabajo autónomo

Seguridad Sistema de seguridad con parachoques 
y módulo de geo-fencing

Características Electrico y autónomo



Proceso de trabajo autónomo en viñedo

1. Creación del plano

2. Estudio de seguridad

3. Trabajo



• Se mapea con un GPS de 
precisión las líneas, por si 
no están 100% rectas

• Se marcan los posibles 
obstáculos (acometidas, 
desagües…)

• Se crea un circuito para 
que el robot haga las 
maniobras solo

• La parcela se debe realizar 
siempre en el mismo 
orden, empezando por la 
línea 1



Proceso de trabajo autónomo en viñedo

1. Creación del plano

2. Estudio de seguridad

3. Trabajo



• Para que la máquina 
trabaje de forma 
autónoma, se debe 
crear un geofencing
(valla virtual)

• Se marcan los puntos 
de acceso de la finca y 
los puntos de peligro

• Se delimita que zonas 
deben estar 
señalizadas y en que 
zonas hay que cortar el 
acceso mientras la 
máquina está 
trabajando



Proceso de trabajo autónomo en viñedo

1. Creación del plano

2. Estudio de seguridad

3. Trabajo





Conclusiones

• Ventajas
• Sostenibilidad, emisiones CO2      (20kg 

CO2/ha ahorro y pase)

• Reducción coste combustible, 
(7,5l/ha vs 3,2kW/ha -> 7,5€/ha vs 0,46€/ha. ↓16)

• Ahorro mano de obra 
• Compactación
• Mayor maniobrabilidad

• Inconvenientes
• Elevado precio
• Potencia limitada
• Baja velocidad de trabajo
• Necesidad de supervisión
• Necesidad de medidas de 

seguridad

Naio vs. Tractor combustión





OTRAS TECNOLOGIAS QUE VENDRAN…

https://x.com/RTVEaragon/status/1909626219579990253?t=aECGVLJ054NxGH2QzdjS4g&s=08


https://x.com/RTVEaragon/status/1909626219579990253?t=aECGVLJ054NxGH2QzdjS4g&s=08


OTRAS TECNOLOGIAS QUE QUIZA NO VENGAN…

https://x.com/RTVEaragon/status/1909626219579990253?t=aECGVLJ054NxGH2QzdjS4g&s=08




https://x.com/RTVEaragon/status/1909626219579990253?t=aECGVLJ054NxGH2QzdjS4g&s=08


Anomalía térmica suelo/agua en 2023(vs 1980)



La producción vitícola con Denominación de 
Origen no puede deslocalizarse!!



Supervi
vencia



Maribor, Eslovenia, datada 450 años



jayuso@gonzalezbyass.es

GRACIAS POR SU ATENCIÓN



PROYECTOS  NIVEL 1 (internos)

Nuevas mq hierba, despampanado y prepodas especiales

Compactación suelos
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